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Profil zawodowy

Kierownik dziatu rozwigzarh mechatronicznych, z sze$cioletnim doswiadczeniem w obszarze
architektury rozwigzan programistycznych z zakresu robotyki przemystowej. Najwazniejsze
kompetencje: zarzadzanie kilkuosobowym zespotem interdyscyplinarnym, integracja komponentoéw
systemu sterowania robotem przemystowym, opracowywanie rozwigzan mechatronicznych dla
przemystu. Najwigkszy sukces: projekt serii modutowych manipulatorow przemystowych,
prowadzony i zrealizowany od pomystu do prototypu komercyjnego urzadzenia.

Doswiadczenie zawodowe

Multiprojekt Automatyka Sp. z 0.0.
Kierownik dziatu rozwigzari mechatronicznych 01/2022 — obecnie

e Zarzgdzam pracg interdyscyplinarnego zespotu (programisci, elektronicy, automatycy,
mechanicy) w systemie zwinnym (Agile, SCRUM), deleguije i rozliczam zadania, terminowo
realizujgc ustalone cele. Daze do budowy samosterownego zespotu B&R.

e Opracowuje i uzgadniam z Zarzgdem strategiczne plany rozwoju prowadzonych projektow
B&R, podejmuje kluczowe decyzje w zakresie rozwigzan oraz harmonograméw realizacji.
tgcznie prowadzitem trzy innowacyjne projekty z zakresu robotyki.

e Rekrutuje nowych pracownikéw oraz definiuje zakresy zadan i obowigzkdédw. Prowadzitem
i uczestniczytem w kilkunastu rozmowach rekrutacyjnych.

o Wspieram zesp6t merytorycznie, technicznie i organizacyjnie. Szkole i rozwijam
pracownikow. Zapewniam efektywnos¢ pracy zespotu w wysoce dynamicznym srodowisku,
m. in. rozwigzujac pojawiajace sie konflikty, wynikajace z presji czasu oraz wyzwan
logistycznych i technicznych.

e Dbam o efektywng wspétprace i komunikacje z innymi dziatami firmy, a takze
podwykonawcami wewnetrznymi i zewnetrznymi.

Team Leader, gtowny programista systemow sterowania 04/2020 — 12/2021

e Zarzgdzatem pracg zespotu programistow C++, ktdéry opracowat system sterowania robotami
przemystowymi: PROF.900.6, PROF.700.3, EDU.500.05.

e Proponowatem i uzgadniatem koncepcje rozwigzan technicznych, harmonogramu oraz
budzetu z przetozonym.

e Rozwijatem architekture i programowatem (C++, Python) system sterowania robotami
przemystowymi, wprowadzajgc autorskie rozwigzania i optymalizacije.

e Zapewniatem zgodno$¢ oprogramowania z zatozeniami projektowymi oraz wspétdziatanie
systemu z cze$cig elektroniczng i mechaniczna.

Programista systemow sterowania 09/2017 — 03/2020

e Rozwijatem oprogramowanie do komunikacji miedzy komponentami robota przemystowego.
e Projektowatem generator trajektorii ruchéw manipulatora.
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Zarzgdzanie systemami informatycznymi, wsparcie w zakresie IT 09/2011 — obecnie
e Zarzgdzam firmowym serwerem i ustugami sieciowymi (www, e-mail, kalendarz, NAS).
o Podejmuje decyzje o zakupie nowych ustug i sprzetu komputerowego.
e Wspieram pracownikOw w zakresie obstugi systemdéw komputerowych.
e Rozwigzuje pojawiajgce sie problemy z obstugg sprzetu i oprogramowania.
Comarch SA
Java Developer 06/2015 - 12/2015
¢ Dostosowywatem srodowiska demonstracyjne produktu do potrzeb konsultantow.
e Tiumaczytem procesy i Srodowiska demonstracyjne.
¢ Integrowatem Srodowiska testowe oprogramowania z systemami ciggtej integraciji (Cl).
¢ Rozwijatem system zarzgdzania i archiwizowania dokumentacji i proceséw.

Projekty dodatkowe

e Manipulator przemystowy kota naukowego AGH Robotics (Nagrodzony w konkursach
ABB IT Challenge 2015 i 2017, Robomaticon 2017, RoboTEC 2017).

e Stacja kontrolna tazika marsjariskiego AGH Space Systems (lider zespotu).

e Laboratorium sieci komputerowych i serwerédw korporacyjnych (Proxmox VE Cluster).

e System inteligentnego domu, umozliwiajgcy zdalng kontrole, archwizacje pomiarow
i wizualizacje parametréw (Home Assistant, ESPHome, Z-Wave).

Umiejetnosci

e Zarzgdzanie pracg zespotu oraz projektami w srodowisku Atlassian (Jira, Confluence).
e Dobra znajomos$¢ metodologii zwinnych (Agile, SCRUM).
¢ Programowanie w jezyku C++ oraz Python na poziomie zaawansowanym.
¢ Administracja systemem Linux (Debian) oraz serwerem plikbw (TrueNAS).
e Zarzgdzanie klastrem serwer6w korporacyjnych (Proxmox VE).
¢ Administracja firmowymi sieciami komputerowymi (MikroTik).
¢ Biegta znajomosc¢ jezyka angielskiego (poziom C1/CAE).
Edukacja
e Doktorant Akademii Gorniczo-Hutniczej (katedra Robotyki i Mechatroniki).
e Zatozyciel studenckiego kota naukowego AGH Robotics.
e Absolwent Akademii Gorniczo-Hutniczej (kierunek Inzynieria Mechatroniczna).
o Kursy metodologii Agile i Jira (dobre praktyki Agile, Jira Advanced Roadmaps).
e Uprawnienia SEP w zakresie eksploatacji do 1kV.
e Obstuga i programowanie robotéw Kawasaki - poziom podstawowy.
e Kurs obstugi i programowania sterownikow PLC dla stuzb utrzymania ruchu.
o Certified LabVIEW Associate Developer (CLAD).
e Internetowe kursy Stanford University: “Algorithms: Design and Analysis” oraz

“Cryptography”.
e |l miejsce i lll miejsce w konkursie ABB IT Challenge 2015 i 2017.

Wyrazam zgode na przetwarzanie moich danych osobowych dla potrzeb niezbednych do realizacji procesu rekrutacji (zgodnie z ustawg
z dnia 10 maja 2018 roku o ochronie danych osobowych (Dz. Ustaw z 2018, poz. 1000) oraz zgodnie z Rozporzadzeniem Parlamentu
Europejskiego i Rady (UE) 2016/679 z dnia 27 kwietnia 2016 r. w sprawie ochrony 0sob fizycznych w zwigzku z przetwarzaniem danych
osobowych i w sprawie swobodnego przeptywu takich danych oraz uchylenia dyrektywy 95/46/WE (RODO).



